Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicep(SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\gymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i jajgadw wysokdciowych w ramach zadania:

.,Remont drog lesnych na terenie gminy Stegna”.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosovektadokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3.  Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji obejmuj

— odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktoveekgsciowych przebudowywanych elementow
drogi, zjazddéw, drog bocznych,

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych — zatlagenie poziomej i wysolkiziowe]
geodezyjnej osnowy realizacyjnej niedbej przy budowie drogi, uwzglniagcej ustalenia
dokumentacji projektowe.

1.4.2. Punkty gtdwne trasy— punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.3. Reper— zasadniczy element znaku wys&kowego lub samodzielny znak wysgkmwy,
ktorego wysokét jest wyznaczona.

1.4.4 Znak geodezyjny— znak z trwalego materiatu umieszczony w purtki@anowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna- osnowa geodezyjna (pozioma i wysé&kowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektu w terenaz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza- pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i spoizenie
zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartografejz

1.4.7. Mapa zasadnicza- wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawigEm aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektogolnogeograficznych oraz elementow
ewidencji i budynkéw, a tale sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okidenia g zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjam
podanymi w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5.  Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogjtpkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1.  OglIlne wymagania dotycrce materiatow
Ogollne wymagania dotygze materiatdbw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagjalne” pkt.2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasgunktow wysokéciowych oraz wykonania
pomiarow powykonawczychys

— stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

—rurki i bolce metalowe,

— ptytki betonowe z krzgem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,
- repery metalowe - jako znaki wysakiowe,

— materialy do prac obliczeniowych i kartograficznych

— materialy do przestawienia punktéw poligonowych,

badz inne materiaty akceptowane przezyniera.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone
w sg3siedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ichilstabji powinny mie srednice 0,150,20 m i
diugas¢ 1,5-1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nglestosowa paliki drewniane o diugi
okoto 0,30 m krednicy 0,050,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycge spratu

Wymagania ogdlne dotygee sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprat do odtworzenia trasy i punktéw wysokdciowych oraz pomiaréw
powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysalkdowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej
nalezy stosowa odpowiedni sprg geodezyjny:

—teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe,

lub inny sprzt akceptowany przez tgniera.

Do prac obliczeniowo-kameralnych najestosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysclkmvych oraz pomiaréw powykonawczych
powinien gwarantow@ uzyskanie wymaganej doktadiwdo przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbin

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z obogaujacymi instrukcjami GUGIK [£9].
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Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejpd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamaw&jo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczeg6towego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowey 2godne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
réznig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien poddaic o tym
Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacagpowinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznafze
czasie trwania robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powibgg poprzedzone uzyskaniem #radka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej inforjnacrodzaju, potaeniu i stanie punktow osnowy
geodezyjnej (poziomej i wysokaiowej) oraz o mapie zasadniczej i ewidencji grunto

5.2.  Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigsynktéw wysokéciowych (repery robocze)
naley przeprowadzi poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu 0 materiatystdrczone przez
Inzyniera.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtdwngsh trasy w stosunku do podanych przez
Inzyniera wspétrzdnych tych punktéw nie powinny przekraéZacm.

Rz¢edne reperéw roboczych nale okreilac z taka dokladngwia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjniwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

5.3.  Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz dane geodezyjne
przekazane przez igniera, przy wykorzystaniu osnowy geodezyjnej ékneej w dokumentaciji
projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej @8yt w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mog by¢ wieksze nk 3 cm.

Rzedne punktdéw osi trasy i obiektow zynierskich naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rgdnych okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ odpowiednich rur metalowych i bolcéw stalowych.
Usunkcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi znakami po obu stronach osi, umieszgmi poza granigcrobét.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okilenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzentadtra w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.
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Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypéw o wysale przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nik 1 metr. Odlegté miedzy palikami lub wiechami nalg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogoWejlegl@¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

Sprawdzenie kzinych wysokéciowych istniejcego terenu naky przeprowadzi w kazdym
przekroju podanym w dokumentacji projektowej poprpemiary niwelacyjne z doktadéwa do 0,5
cm w dowgzaniu do sprawdzonych wg pkt.5.1 reper6w roboczych.

5.5.Wyznaczenie potaenia obiektow mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okiéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigrzyczotkdw i
filarébw mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtjela powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypbiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.3.

5.6.  Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéci nalery pomierzy wznowiory lub zat@omng osnow geodezyjn. Nastpnie
naleey wykona& pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrakdjs-4 ,Pomiary sytuacyjne i
wysokasciowe”, mierzc wszystkie elementy téei mapy zasadnicze;j.

Prace obliczeniowe nalg wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonej
tresci na map zasadnicg oraz map ewidencji gruntow prowadzonych technikami tradygypi
nalezy wykona metody klasyczm (kartowanie i krélenie rczne) lub przy pomocy automatow
kreslagcych (ploteréw).

Wykonary dokumentag geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowé zgodnie z przepisami
Instrukcji O-3 ,Zasady kompletowania dokumentagiodezyjnej i kartograficznej”, z podziatem na:

1) dokumentagjtechniczi przeznaczandla Zamawiacego,
2) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentaciji.

Sposbdb skompletowania dokumentacji, o ktorej mowagku2) oraz forma dokumentéw naley
uzgodné z cérodkiem dokumentac;ji.

Dla Zamawiagcego naley skompletowé nastpujace materiaty:

—wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatidwescia,

— kopie wykazéw wspotrgdnych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysokmowej oraz
wykazy wspoétrzdnych punktow granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnyath @chror,
- kopie opisow topograficznych,

- kopie szkicow polowych,

- dyskietke z map numeryczy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1.  Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtin
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Kontrole jakasci prac pomiarowych zwezanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wys@iowych
oraz wykonaniem pomiarow powykonawczych aglprowadzé wedtug ogolnych zasad okfenych
w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Wdu Geodezji i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraj
[1+9].

6.2.  Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie robo6t pomiarowych powinnd lpyzeprowadzone wedtug nggtijgcych zasad:

- 0$ drogi naley sprawdza na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznacpoziomie oraz co
najmniej co 200 m na prostych,

- wszystkie robocze punkty wysai@mowe.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.  0Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.000M0Nymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakowvych w
terenie oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczychjdenm trasy drogowe;j.

Jednosti obmiarovg robo6t zwhzanych z przeniesieniem punktow osnowy geodezyjgsejl szt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00®@0OWymagania ogolne”.

8.2.  Odbidr rob6t pomiarowych

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysckowych w terenie nagpuje
na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodeysh lub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedkladazynierowi.

Odbidr robot zwizanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych ¢mge po przedhzeniu
skompletowanej dokumentaciji technicznej zgodni&tss n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogodlne ustalenia dotycice podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgsynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie i sprawdzenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochraegrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— przeniesienie punktéw poligonowych,
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- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesienzmian na mapzasadnicz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy,stdmé i oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja Techniczna O-1. Ogolne zasady wykamnjia prac geodezyjnych

2. Instrukcja Techniczna O-3. Zasady kompletowaoleumentacji geodezyjnej
i kartograficznej.

Instrukcja Techniczna G-1. Geodezyjna osnovziopaa.

Instrukcja Techniczna G-2. Wysdk@mwa osnowa geodezyjna.

Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstagaestycji.

Instrukcja Techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmngsokaciowe.

Instrukcja Techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne Techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne Techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

10. Ustawa z dnia 17.05.89 r. - Prawo geodezikartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.163
Z p&niejszymi zmianami).
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